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Technicka aroven
Technicka Uroven prace je nadstandardni vzhledem k rozsahu maturitni prace. Autor
prokazal:
e schopnost samostatného navrhu algoritmi,
e znalost principtli regulace,
e orientaci v robotice a programovani,

e schopnost praktické implementace.

Kladné hodnotim také navrh vypoctu stredu ota¢eni pomoci pohybu jednoho kola a
modularni strukturu knihovny.
Formalni stranka
Prace je prehledn3, logicky ¢lenénd a psana srozumitelnym jazykem. V nékterych
castech by bylo vhodné detailnéji popsat testovani knihovny nebo konkrétni nastaveni
PID parametrd.
Nedostatky

e chybi podrobnéjsi analyza presnosti systému,

o nékteré okrajové stavy nejsou dostatecné oSetreny,

e mohlo byt doplnéno vice praktickych ukdzek méteni.

Tyto nedostatky vSak nesnizuji celkovou kvalitu prace.

Celkové hodnoceni

Prace spliiuje pozadavky kladené na maturitni praci a svou technickou trovni je
prevysuje.

Navrhovana znamka: 1



Otazky k obhajobé

1. Proc je akcelerace podle ujeté vzdalenosti piesnéjsi nez akcelerace zaloZena
pouze na Case?

2. Jakym zpiisobem probihalo testovani presnosti navigace?

3. Co bylo pri vyvoji nejobtiznéjsi?

4. Jak by bylo mozné knihovnu vyuZit v realnych aplikacich?



